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ROBOT HEMISSON 

Etude du protocole RC5  

TP N°3- SERIE 5    poste N°5 Et N°6. 
 

OBJECTIFS 

 D61/D63-11/12 : Produire un GRAFCET et  implanter sur LE ROBOT. 
B1 Convertir et distribuer l’énergie  

 

>PREREQUIS 
� Cours sur le GRAFCET et ses règles d’évolution 

 
 

DOCUMENTS A UTILISER 
� Dossier technique du ROBOT HEMISSON 
� Fichier : Protocole_RC5.pdf, Firmware_v1.50.HEX et HemissonBase.dsn. 
� LOGICIEL PROTEUS 
 

MATERIEL A UTILISER 
� Ordinateur. 

>CRITERES D'EVALUATION 
 
� Maîtrise du logiciel 
� Mise en œuvre du système 
 
 
 
 
 
 

Etude du protocole RC5 sur la télécommande du  Robot HEMISSON 
 

Travail demandé 
 
 

 

� Ouvrir le fichier "HemissonBase.dsn" dans les dossiers "Hemisson Base" -> Proteus"  

� Editer les propriétés du microcontrôleur et associer le fichier " Firmware_v1.50.HEX" situé dans "Prog" 

� Configurer le mode danse. 

 

 Expliquer succinctement le comportement du robot Hemisson en fonction des signaux sur l’oscilloscope 

virtuelle de Proteus. 
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 Configurer maintenant le robot Hemisson en  mode basique. 

 

 Expliquer comment est codé un niveau logique un et zéro sur un protocole RC5(voir dossier "Code RC5 

Hemisson") ? 

 Expliquer toutes les parties d’une trame d’un signal codé avec le protocole RC5 . 

 

Nom des trames     

Nombres de bits     

 

Soit le signal suivant : 

 

 
 

 

 Donner le code RC5 de ce signal. Pour ce code, sur quelle touche de la télécommande appuie-t-on ? 

 

 Que doit faire le robot Hemisson pour ce code ? 

 

 Quelle est la période d’une trame complète pour hemisson. 

 

Positionner un générateur de type "GenePattern" et éditer la séquence à l’identique du signal précedent. 

Lancer la simulation et valider le fonctionnement (un "Reset" semble parfois nécessaire après le lancement de la 

simulation!) 

 

On veut maintenant Commander  le robot Hemisson à gauche. 

 

 Quelle touche de la télécommande doit-on activer ? 

 

 Dessiner le chronogramme de ce signal. 

 

Editer sur Proteus la séquence de ce signal, puis valider son fonctionnement.  
 


