ETUDE Console Pilotage

Obijectifs :

Acquérir des connaissances sur le fonctionnemeQrAiN.
Continuer a prendre en main le logiciel MPLAB.
- Perfectionnement sur l'initiation a la programmaten C.

Carte Console pilotage

Srarotated af o ek )
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Schéma structurel de la carte :
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Analyse fonctionnelle

1. Tracez sur le schéma structurel le contour dediforgprincipales.
2.

Test de la carte

1. Testez la carte en mettant en oeuvre la procédutestl qui suit. Afin d'éviter 'endommagement d@sposants on lira la
procédure entierement avant de commencer a brar@bemplétez la fiche TEST CARTE CONSOLE PILOTAGE.

Réglez I'alimentation de laboratoire a 9V. Branclezarte a l'aide des fiches bananes. Constatezriadle de la LED ROUGE D2.
Ul : Relevez la tension entre J1 et J2.
U2 : Relevez la tension entre J5 et J1.
U3 : Relevez la tension entre J11 et J1.
Commenter vos résultats.

Tension analogiques
P1:0On place le curseur de P1 vers le bas. Placemencin du voltmétre sur J4 et la pointe de touctseiNd10.

Poussez le potentiométre, observez une variatiomage du déplacement . Curseur en butée hautemeater
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Test de la communication avec le PIC

Branchez un ICD2 sur un PC via un céble USB suruise USB disposant du pilote permettant de coniguen avec I'lCD2.
Démarrez MPLAB. Dans le meneonfigure choisir select devicePuis dans la rubrique device family choisissd8xxx », dans

la rubrique device choisir le PIC18F2520. Puisdesti

Mettre sous tension la carte.

Branchez la nappe grise entre I''CD2 et le connedd12 J6.

Dans le menadebugger— select toolschoisirlCD2 puis effectuez une communication avec le PIC jime Reset and connect to
ICD' . Notez le nom du processeur trouvé dans lafe@TPUT et la révision du silicium (par exempkrdet Device
PIC18F2520 found, revision = Rev 0x6).

ANALYSE STRUCTURELLE
Identification des interfaces d'entrées / sorties u tilisées sur le PIC.

Faire un tableau indiquant pour chacun des biB@RT utilisé sur le PIC son mode de fonctionnenfemirée ou sortiegt sa
fonctionnalité sur la cartée pas oublier I'entrée d'acquisition du signal Diixcelle du bouton poussoir.

Acquisition des grandeurs analogiques
1. Ouvrez le projeTest. ADC.mcp dans le répertoire contenant les programmes.

Le programme principal répond a I'organigramme asutiv

- Configurez le convertisseur (ADC) avec VDI pour4egotentiométres connectés sur les 4 enfrées
analogiques (voir page suivante).

La tension de référence est VDD-GND. La conversfait sur 8 bits.

Initialisations

Entrées Sorties Pour étre cohérent on mettra un quartz & 20MHZrepscillateur HS.
¢ Compilez et essayez le programme. Assurez vou$agganigramme ci-contre est bien effectu.
Pourle canal 0 a3 - o o
init canal O Pour cela on maodifiera les 4 tensions issues gegehtiométres. On vérifiera les valeurs
converties. Les résultats se trouvant dans ledalplet [ ] a I'aide de la fenétit ch.
l Pour chaque valeur demandée dans la fiche TESUstifigra par un calcul la valeur trouvée pgr
Selection canal 0 a4 3 I'ADC du PIC.

+ Remplissez la fiche « TEST » en annexes.

Conversion

v

Mémorisation du résultat

repeter pour le
canal suivant
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Initialisation de ’ADC (Convertisseur Analogique Numérique) sous VDI

Nous allons nous intéresser au périphérique interndu PIC : 'ADC.
Dans le menu Tools cliquer sur Visual Initializ€et outil permet d'initialiser les périphériquesmoposant
les différentes possibilités du microcontréleumakniere graphique. Les broches en noirs ne sont pas

programmables. Celles en vert sont déja programreéagissant la souris sur la broche ont peutdire
fonction.

Par défaut il y a les modules oscillateur, intetiaps-erreurs et parametres systeme.

Dans la partie AD cliquer dessus et faire glisser le modtile bit A to
corps du circuit intégré.

dans le

PIC18F45%2 40-Pin DIP

B

Ozcillatar

[=]

10-Bit & to
D

and Traps

Double cliquer sur I'oscillateur et affecter ladquence de 4MHz.

Primary Dscillator Settings

Fosc [MHzl 4 Feoy [MHz): 1.000000
Liritz [WMHz) [0 4]
[] Wiew ddvanced Dscillator Settings

Advanced Dzcillator Settings

Primary Dscillator Mode: [HE -
|| Enable Clock Switching Enable [die during Sleep
Enable Fail Safe Clock Monitor e INTOSC source for 31 kHz

Enable Twa-Speed Statup
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Double cliquer sur le moduld0-bit A to D' et configurer le module de la maniéere suivante :

10-Bit A to D Configuration l"i_?ﬂj
r Dperational Settings - 7 1 Interrapt Settings
CPU Sleep Operation
(3] Enable on Startup Nowakedin - [ Enable Intermupt on Startup
Diata Dutput Format:  Unsigned Fractional [left justified] - CPU idie Dperation A Rl High =
Yoltage Ref Sources: | AVdd iz Viefh, &4 is Viefl | |Stop
r Mode Settingz - - 7 AD Input Settings
Sample Period: 1] uzes Configure az &0 [nputs:
#ctual Sample Periad: O [Calz.] | -
Conversions / Int: 1] - Sample & Foz. Input: AMO -
Conversion Perod: usec [Calc.] Chiahge AM7-0 o be Cotfigure st Analog [hputs far POR

Clock Source ..5 *Toy -
Acg: Time Select: 0Tal
Bz Period: uzec [Calc]

| Help . - F, . Canicel . Apply
I | |

Dans le mel’ll'j\-/ISU8.| Intltlallzer’ C“quer sur [+ Gererate code only when intialization values do not match POR states
"Code génération optidret cocher les 2 cases dt
haut [+ Gererate code only for featuresdresources on processar package

Valider.

Dans le menudVisual Intitializer' cliquer sur'Code génératichpuis dans la fenétré-iles generatedqui
apparait cliquerOk”

1. Réaliser la courbe de transfert du convertissagnliquer votre méthode. ( pour votre aide li@nalogique
page 146).

2. Mesurer le quantum du CAN.

3.Donner la définition de :

La Résolution.

Le quantum.

Le temps de conversion.
La précision.

YV VYV
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Etude de L’afficheur LCD.

Initialisation du Projet MPLAB : “Generateur de Code PIC 18F2520"

Ouvrir le Projet MPLAB : "Generateur de Code PIC 18F2520".

Ouvrir le fichier Excel :"Generateur de Code PIC 18F2520 "

Dans le fichier excel cliquer sur le bouton "Outil Graphique"

cliquer sur le bouton "Bit configuration" et changer la frequence du quartz a 4 MHz

0 Cocher le modules Afficheur LCD

YV VYV V

% Ouvrir le module Afficheur LCD et configuré le en fonction de votre carte.

Afficheur LCD E
Selection du Bit ¥DD (Alimentation LCD) : RDT -

Selection du Bit RS : RD4 ~| OSelectionduBitD4: | png o
SelectionduBitRW: | pps .| SelectionduBitD5: [ pp; -

Selection du Bit E: RDE v| OSelectionduBitD6: | ppz o % 8 H %) E W O -

=== EwW 28886
Selection duBitD7: | pp3  «

L B B B

R R R R R R R R

D D DD D DDD

7 4 5 6 01 2 3
Selection du nombre de carateres par Ligne : 16 -

Selection du Bit pour le changement de Page : | paq -

Eelecuoniunombiedelionesldeliatihetip 2 lignes 5 ¥aleur du Bit lorsqu'on change de page : ’0—_|
" -

Entrer le nombre de pages a creer : 2

Selection de la Page Active : Page 1 -

Ligne 1: | APPUYER SUR 52 15,16

Ligne 2 : | 0/16

Le bouton SW1 permet le changement de page.

& Compléter la page 1 de I'afficheur « Bonjour »
= Compléter la page 2 de I'afficheur « Page 2 ok »
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¥ Autorisation des interruptions

Cliquer ici

Fost = 16 MHz Tost = 62,3 s

Creer tous les Fichiers

Fyc = 4 MHz Teyc = 250 ns

@ Revenir sur le projet MPLAB :

# Generateun de Code PIC 18F4520 - MPLAB IDE vB.20

File Edit Wiew Project Debugger Programmer Tools Configure  Window Help

Relcase Vil s B @ & 2

0O = ] 7
|Generateur de Code PIC 18F4520.m % |

| (] ﬁ Monavakone da Fada DT 1RAFA TN || |

Cliquer

& Veérifier qu'il n'y a pas d'erreur :

[Output
Build | Wersion Cantral | Find in Files |

ey e g gy g

Errors

MP2HEX 4.22, COFF to HEX File Converter
Copyright {c) 2008 Microchip Technology Inc.
Errors .o

Loaded dATamponiGene de code 45200Exercice’\ProghOutiGenerateur de Code PIC 18F4520.cof.

Fielease build of project "d\TamponGene de code 45204Exercice\ProghGenerateur de Code PIC 18F4520.mep’ succeeded.
hon Fekb 16 14:07:20 2009

BUILD SUCCEEDED

<

Veérifier votre programme sur la carte. Valider par le prof.
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